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Annotatsiya. Ushbu magolada robototexnikaning zamonaviy hayotdagi o‘rni,
avtomatlashtirilgan mashinalarning turli sohalarda, aynigsa ishlab chigarish
sanoatida, harbiy sohada, tibbiyotda muhimligi va o‘ziga xos xususiyatlari. Robot
yaratish uchun kerak bo‘ladigan zamonaviy intellektual qurilmalar haqida
yoritilgan. Robotlarning hayotdagi alohida o‘rni haqida yoritilgan.

Kalit so‘zlar: Robototexnika, Robotlar, Dronlar, Neyron tarmogqlar, sun’iy
intellekt, manipulyatsiya.

AHHOTanus. B 1aHHO# cTaThe posib pOOOTOTEXHUKU B COBPEMEHHOM KU3HH,
3HAYEHUE U OCOOEHHOCTM aBTOMATHU3MPOBAHHBIX MAIIMH B Pa3IUYHBIX cepax,
0COOEHHO B 00pabaThIBarOel MPOMBIITUICHHOCTH, BOGHHOW 00J1aCTH U MEIUIUHE.
PaCCMOTpeHH COBPCMCHHBIC MHTCIIJICKTYaJIbHBIC YCTPOﬁCTBa, HGO6XOI[I/IMBIC JJIsL
co3ganus podbora. O0bscHsEeTCA 0co0as posib POOOTOB B KU3HU.

KiarwueBble cioBa: PobGoroTexHuka, poOOThI, APOHBI, HEHPOHHBIC CETH,
I/ICKYCCTBGHHHﬁ HHTCJUICKT, MAaHUITYJISLHA.

Annotation. In this article, the role of robotics in modern life, the importance
and features of automated machines in various fields, especially in the
manufacturing industry, the military field and medicine. Modern intelligent devices
necessary to create a robot are considered. The special role of robots in life is
explained.

Key words: Robotics, robots, drones, neural networks, artificial intelligence,
manipulation.

Robototexnikaning rivojlanish tarixi

Robototexnika - bu avtomatlashtirilgan texnik tizimlarni ishlab chigish bilan
shug'ullanadigan amaliy fan. "Robotika" so'zi (ingliz tilidagi "robotics") birinchi
marta bosma nashrlarda lIsaak Asimov tomonidan 1941 yilda nashr etilgan
“Yolg‘onchi” ilmiy-fantastik hikoyasida ishlatilgan. Robot so‘zi (Chexiya tilida
robot, robotadan - majburiy mehnat yoki rob - qul) - tirik organizm printsipi asosida
yaratilgan avtomatik qurilma degan ma’noni anglatadi. Robotlar ularga yozilgan
dasturga muvofiq harakat giladigan va sensorlardan (tirik organizmlarning his-
tuyg‘u organlarining analoglari) tashqi dunyo haqida ma'lumot oladigan robot
odatda odamlar (yoki hayvonlar) tomonidan amalga oshiriladigan ishlab chigarish
va boshqga operatsiyalarni mustagil ravishda bajaradi. Bunday holda, robot operator
bilan aloqaga ega bo‘lishi (uning buyruglarini olishi) yoki avtonom harakat qilishi
mumkin. Zamonaviy robotlarning ko'rinishi va dizayni juda xilma-xil bo‘lishi
mumkin. Hozirgi vaqtda turli xil robotlar sanoat ishlab chigarishida keng
qo‘llaniladi, ularning tashqi ko‘rinishi (texnik va iqtisodiy sabablarga ko‘ra)
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“odam” dan uzoqdir. Robotlarning ilk prototiplari arab olimi va ixtirochi Al-Jazariy
(1136-1206) tomonidan yaratilgan mexanik figuralar ham edi. Shunday qilib, u daf,
arfa va nay chalgan to‘rtta mexanik musigachi bilan gayiq yaratgan. 18-asrning
boshlarida matbuotda “razvedka belgilari” bo‘lgan mashinalar hagida xabarlar
paydo bo‘la boshladi, ammo aksariyat hollarda bu firibgarlik ekanligi ma’lum
bo‘ldi. Mexanizmlar ichida tirik odamlar yoki o‘gitilgan hayvonlar yashiringan
bo‘lgan. Fransuz mexanikasi va ixtirochi Jak de Vokanson 1738 vyilda nay
chaladigan birinchi ishlaydigan gumanoid qurilmani (android) vyaratdi. U,
shuningdek, 0zig-ovqat tishlash va “|najas qgilish” qobiliyatiga ega bo‘lgan mexanik
o‘rdaklar yasadi.

Robotlar va ularning turlari

Robotlar insoniyatning yumushini yengillashtirish, inson hayoti uchun xavfli
bo‘lgan muhitlarda ishlash, bajarilishi qiyin (yoki imkonsiz) bo‘lgan vazifalarni
bajarish hamda boshga turdagi murakkab vazifalarni bajarish uchun yaratilgan
bo‘lib, turli sohalar uchun har xilda funksiyalarni bajaradigan qilib yaratiladi.
Masalan: tibbiyotda murakkab operatsiyalarni, jarrohlik amaliyotlarini bajarish
uchun mo‘ljallangan bo‘lib, insonga nisbatan ko‘proq vaqt davomida ishlash
qobiliyati mavjud hisoblanadi. Misol uchun ba’zi bir operatsiyalar juda uzoq (10-20
soatgacha) vaqt davom etadi. Bunday vaziyatlarda insonning quvvati yetmasligi
mumkin, lekin robotlar esa bemalol ishlay oladi. Agarda robotlarga uglerod-14
“abadiy” yadroviy batareyalar o‘rnatilsa, ishga tushirilgandan so‘ng 20 yilgacha
qayta quvvatlantirmasa ham bo‘ladi !

Robotlar hozirda turli sohalar uchun ishlab chigarilmoqgda. Ularning ba’zilarini
ko‘rib chigamiz.

Sanoat robotlari

“Robotlar” kuniga 24 soat murakkab ishlab chiqgarish operatsiyalarini bajaradi.
Ishlab chigarilgan mahsulotlar yuqori sifatga ega. Ular kasallanmaydilar, tushlik
tanaffusi va dam olishga muhtoj emaslar, ish tashlashga chigmaydilar, ish haqgi va
pensiyalarni oshirishni talab gilmaydilar. Robotlarga atrof-muhit harorati, gazlar
yoki inson hayoti uchun xavfli bo'lgan korroziy moddalarning emissiyasi ta'sir
gilmaydi.

Ishlab chiqarish sanoatida qo‘llaniladigan robotlar ko‘plab murakkab va inson
tomonidan bajarilsa uzoq vaqt talab etailadigan vazifalarni tez va sifatli bajarish
uchun mo‘ljallab ishlab chigariladi. Masalan avtosanoatda qo‘llaniladigan robotlar
avtomobil ehtiyot gismlarini hamda yarim tayyor avtomobillarni biror joyga
ko‘chirish, gismlarni bir-biriga ulash va hokazo vazifalarni inson ishtirokisiz
amalga oshiradi. Ishlab chigarishning boshga sohalarida ham xuddi shunga
o‘xshash vazifalarni bajaradi.
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Tibbiy robotlar

So'nggi yillarda robotlar tibbiyotda tobora ko'proq foydalanilmoqda; xususan,
jarrohlik robotlarining turli modellari ishlab chigilmogda. Tibbiyot robotlarining
rivojlanish tarixi unchalik uzogda emas. 1985-yildan Unimation Puma 200 roboti
kompyuter tomonidan boshgariladigan miya biopsiyasida jarrohlik ignasini
joylashtirish uchun ishlatilgan. 1992-yilda London Imperial kollejida ishlab
chigilgan ProBot birinchi prostata operatsiyasini amalga oshirib, amaliy robotli
jarrohlik yo'lini ochib berdi. 2000-yildan beri Intuitive Surgical kompaniyasi
laparoskopik operatsiyalar uchun mo‘ljallangan va butun dunyo bo‘ylab bir necha
yuzlab klinikalarda o‘rnatilgan Da Vinchi robotini ommaviy ishlab chigarmoqda.
Tibbiyot robotlari ko‘plab murakkab operatsiyalarni va jarrohlik amaliyotlarini
bajarish uchun mo‘ljallangan.

Harbiy soha robotlari
Jangovar robot - bu jangovar vaziyatlarda yoki harbiy magsadlar uchun inson
imkoniyatlariga mos kelmaydigan sharoitlarda ishlaganda odamnining o°‘rniga
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almashtiriladigan avtomatik qurilma: razvedka, harbiy harakatlar, minalardan
tozalash va boshqalar. Jangovar robotlar nafagat odamni gisman yoki to'lig
almashtiradigan antropomorf harakatga ega avtomatik qurilmalar, balki inson
yashash joyi bo'lmagan havo va suv muhitida ham ishlaydi (masofadan
boshgariladigan samolyotlar, suv osti transport vositalari, yer usti kemalari va
boshgalar).

Jorjiya Texnologiya Institutida professor Xenrik Kristensen rahbarligida
chumolilarga o'xshash insektomorf robotlar ishlab chigilgan bo'lib, ular binoni
dushmanlar va tuzoglar bor-yo'gligini tekshira oladi (binoga "master robot"
tomonidan yetkazib beriladi - mobil sudraluvchi robot). Qo'shinlar orasida uchuvchi
robotlar ham keng targaldi. 2012 vyil boshida butun dunyo bo'ylab harbiylar
tomonidan 10 mingga yagin quruglikdagi va 5 mingta uchuvchi robotlardan
foydalanilgan; Dunyoning 45 davlati harbiy robotlarni ishlab chigaradi yoki sotib
oladi. Shu va shu kabi sohalarda ko‘plab miqdorda robotlardan foydalaniladi.

Xulosa

Hozirgi kunda robototexnikaning jadal rivojlanganligi sababli ulardan deyarli
barcha sohalarda qo‘llanilsa ham bo‘ladi. Insoniyat uchun bajarilishi uzoq vaqt
talab etiladigan hamda murakkab yumushlarni hozirda robotlar yordamida
bajarilmogda. Masalan harbiy dronlar (uchuvchisiz, masofadan boshqgariladigan
qurilmalar) razvedkada ham jang paytida ham qo‘shinlarning ishlarini
yengillashtirmoqda. Xuddi shuningdek, tibbiyotda ham, ishlab chigarish sanoatida
ham, xatto uy — ro‘zg‘or buyumlarida ham keng miqyosda qo‘llanilmoqda.

3akJjouyeHue

Ceronns, Omaromapsi OypHOMY pa3BUTHIO POOOTOTEXHUKH, HX MOXKHO
WCITIOJIB30BATh MPAKTUYECKH BO BceX cdepax. PoOOTHI Teneps MCMONB3YIOTCS IS
BBIIIOJIHCHUA CJIOKHBIX WM TPYAOCMKHX 3ajavd JId JIIOI[eﬁ. HaHpI/IMep, 60€BI)IC
JIpoHbl (OecnWIOTHBIE AMCTAHIIMOHHO YIPAaBIIEMble YCTPOWCTBA) OO0JEryaroT
paboTy BOMCK Kak B pa3Belke, Tak U B 0010. OH TakKe MIMPOKO HMCIOJIb3YeTCs B
MeJIUIHE, 00pabaThIBAIOIIECH MPOMBIIIIICHHOCTH U JaKe B OBITOBOM TEXHUKE.

Conclusion

Today, thanks to the rapid development of robotics, they can be used in
almost all areas. Robots are now being used to perform complex and time-
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consuming tasks for humans. For example, combat drones (unmanned remotely
controlled devices) facilitate the work of troops both in reconnaissance and in
combat. It is also widely used in medicine, manufacturing, and even home
appliances.
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